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Normas de seguridad

» Enlaejecucion de las operaciones, atenerse a las indicaciones del constructor.

« Elinstalador tiene la obligacion de controlar la instalacion y el correcto funcionamiento

del equipo.

Esté prohibido utilizar el producto para usos distintos a los previstos o impropios.

Esta prohibido manipular o modificar el producto.

Utilizar repuestos originales.

Delimitar el &rea interesada por la operaciones para impedir el acceso de personal no

autorizado.

+ Eléareadonde se ejecutan las operaciones tiene que estar libre de obstaculos y con un
pavimento no resbaladizo.

« Utilizar herramientas que estén en buen estado.

« Esta prohibido trabajar en un ambiente escasamente iluminado y dafiino para la salud.

« Esta prohibido el trnsito de personal no autorizado por el area interesada por las
operaciones.

 Esta prohibido dejar el area de trabajo sin vigilancia.

Objeto del manual

Este manual ha sido redactado por el constructor y forma parte integrante del producto.
La informacién que contiene estéa dirigida a los operadores expertos encargados de la
instalacion y el mantenimiento extraordinario. Dichos operadores tendran que poseer
competencias y capacidades especificas para llevar a cabo correctamente y en toda
seguridad las operaciones de su competencia. El respeto constante de las instrucciones
del manual garantiza la seguridad del personal, economia de ejercicio y una mayor
duracién del producto. Para evitar maniobras indebidas con el consiguiente riesgo de
accidentes, es importante leer con atencién este manual y respetar escrupulosamente las
informaciones que contiene.

Campo de aplicacion
Equipo para operadores Aprimatic para el accionamiento de cancelas correderas.
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1. DESCRIPCION

Equipo provisto de microprocesador Aprimatic para el accionamiento de 1 motor hasta 680
Vatios de potencia maxima.
Enla version T22 el equipo es provisto de un mddulo radiorreceptor 433,92 MHz incorporado.

11 ESQUEMADEBLOQUESDEL EQUIPO

DL1 Ledtensiondered |DL5 Ledseguridad adicional /entrada con hombre presente
DL2 Led start DL 6 Led tope limitador apertura

DL 3 Ledstop DL 7 Led tope limitador cierre

DL4 Led fotocélula

K 1 Tablero de bornes de potencia

K 2 Tablerode bornes sefiales / mandos

K 3 Conexion ficha decodificacion lector de tarjetas magnéticas y combinador con
teclado / Conexion receptor radio APRIMATIC (SOLO con T2E)

Conectador ficha ADD/ON anti-aplastamiento (AUTOREVERSE CARD)

Trimmer tiempo de pausa

P 2 Trimmerintensidad freno

P 3 Trimmer ajuste Par

$ W 1 Interruptor DIP S1-4

* SOLO CON T22
DL 8 Led start por radio | DL9 Ledreceptor Memory System
K 5 Tablerode bornes antena
J4 Conectador médulo memoria receptor
JP1; JP2 Seleccion légica de funcionamiento canales radio
JP3; JP4 Seleccion fila teclas de activacion
JP5-8 Jumper seleccion canales (conexion CA41)
8 W 2 Tecla de programacion receptor
B Z1 Zumbador

12 ESPECIFICACIONESTECNICAS
230 VCA (+6% -
50HZ

F5A intervencién rapida proteccion motores
F200mA interven. rapida proteccion primario transformador
F500mA intervencion rapida proteccién accesorios 24V

J1
P1

Tension de alimentacion
Frecuencia
Fusible de proteccién F1

Fusible de proteccién F2
Fusible de proteccién F3

10%)

Consumo equipo en pausa 15w

Consumo max. equipo 680W (motores y accesorios conectados y en funcién)
Temperatura de funcionamiento -20°C +70°C

Temperatura de almacenaje -40°C +85°C

Humedad relativa
Grado de proteccion

90% max. (sin condensacién)
IP55 (s6lo en contenedor IP55)

JP8 JP7 JP6 JPH
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2. INSTALACION

ATENCION - Lainstalacion del producto queda reservada al personal técnico calificado
del servicio de asistencia y/o montaje.

ATENCION - Lainstalacion eléctrica tendra que estar realizada en conformidad con las
normativas vigentes en el pais de uso.

ATENCION - Cortar siempre la tension antes de abrir el contenedor. Asegurarse de
disponer de una buena instalacion de puesta a tierra y conectar siempre
esta Ultima a los bornes relativos.

21 PREPARACION

Elequipo puede instalarse tanto en el interior que en el exterior del motor.
ATENCION - El'montaje en el interior del motor se admite inicamente si esta previsto por
el fabricante.

En caso de montaje en el exterior, es necesario preparar las herramientas necesarias
para la fijacién a la pared y las conexiones eléctricas y los dispositivos siguientes:

1. tacosde expansion @6 mm

2. prensacables PG16 del tipo skintop

3. uninterruptor multipolar con 3 mm de apertura minima de los contactos
4. unpulsador de emergencia

5.  cables aprobados para uso externo de 0,75y 1,5 mm?2 de seccién minima
22 MONTAJE

La fijacion del equipo no requiere la ejecucion de taladrados.

1. Fijar el equipo a una altura minima de 30 cm, utilizando los agujeros presentes en el
contenedor plastico.

2. Introducir los cables de conexion a través de los agujeros premarcados en el fondo
del contenedor y utilizando los prensacables indicados.

3. Instalar el interruptor multipolar equipo arriba.

4. Instalar un pulsador de emergencia en una posicion desde la cual sea posible ver el
sistema de automatizacion y quitar tension a la instalacion.

5. Utilizar los cables de 1,5 mm? de seccion para conectar la alimentacion de lalinea al
motory los de 0,75 mm? para conectar los dispositivos de 24 VCC.

23 CONEXIONESELECTRICAS

Realizar las conexiones eléctricas segun el esquema al lado.

ATENCION - Antes de realizar la conexion es necesario cortar la alimentacion eléctrica
de lalinea.

K1
] /0 +24V

-24V Comn
2 |
3 Start

Sto
4 p

Fotocelula
5

Entrada cierre con Hombre presente
6 P ol

Tope limitador apertura Contacto N.C. = Seguridad
7 p p o apertura en los modos

- ) Automatico, Semiautomatico
8 Tope limitador cierre Lo con stop y Automético con stop.
. & |
Luz de aviso max. 3 W

[y
o

Avisador luminoso LED

Y

K2 Condensador
|_Apertura
12 T
13 Cierre Conectar la tierra del Intermitente 230 V
| motor al conductor de Atencion:
14 Comin tierra del equipo con esta conexion
no esté conectado
15 Neutro el preintermitente

Proteger con interruptor diferencial

T O Fase Magnetotérmico 6 A intervencién 30 mA

; Sino se utilizan, puentear los contactos de seguridad bornes 2 y 4 (entrada

[N
(o)

stop) y bornes 2 y 5 (entrada fotocélula).
La entrada del borne N. 6 adquiere su funcién, y cambia de N.A. aN.C., de
acuerdo con la seleccién de los dip-switches o de la l6gica seleccionada.




ATENCION - La instalacion eléctrica debera ser realizada por personal cualificado en
conformidad con las normas en vigor en el pais de instalacion y utilizando
materiales certificados.

ATENCION - Asegurarse de disponer de una buena instalacion de puesta a tierra y
conectar siempre esta Ultima a los bornes relativos.

ATENCION - No utilizar cables de interfono o telefonicos.

NOTA Segun lo previsto en las normas previstas, reunir con abrazaderas por
separado los cables de conexion relativos a los mandos (tablero de bornes
K2) respecto a los cables de potencia (tablero de bornes K1).

3 PUESTA EN FUNCION

Una vez completada la conexién de la formaindicada, y tras haber controlado atentamente
las conexiones eléctricas, restablecer la alimentacion de lared y controlar que la instalacion
funcione apropiadamente segun las indicaciones a continuacion.

31 PRUEBASDEFUNCIONAMIENTO

Realizadas las conexiones es necesario controlar la automatizacion.

Comprobar el comportamiento del equipo tras la conexion o el restablecimiento de la

tension de red. El envio de un impulso de Start produce un movimiento de cierre (excepto

en el caso en que el limitador de cierre ya esté empefiado).

ATENCION - En cambio, si la automatizacion se abre, es necesario invertir las conexiones
del motor.

32 REGULACIONDELOSTRIMMER

Trimmer P1 - Este trimmer permite regular el tiempo de pausa que precede el cierre

automatico de la automatizacion, cuando se selecciona el modo de funcionamiento automatico.

El campo de ajuste del tiempo de pausa esta comprendido entre 0y 120 seg.

Trimmer P2 - Este trimmer permite regular la intensidad del frenado electrénico, para

amortiguar la inercia que la cancela acumula durante su movimiento. Mediante este

trimmer se regula el retraso de la accion de frenado que bloquea el motorreductor en las

fases de aperturayy cierre. Por tanto, sera necesario adaptar las condiciones de frenado

al pesoy a la inercia de la cancela .

NOTA - Para mantener la méxima estabilidad de frenado en cualquier temporada,
ajustar el trimmer girandolo a fondo en sentido antihorario.

Trimmer P3 - Este trimmer permite ajustar electrénicamente el par del motor.

ATENCION - El trimmer esta pre-ajustado por el fabricante a su valor maximo. Por
consiguiente, antes de poner en marcha por la primera vez la automatizacion,
compruebe que no hay obstaculos.

Para reducir la fuerza del motor de accionamiento de la cancela, girar el trimmer en sentido

antihorario.

Per aumentar la fuerza del motor girar el trimmer en sentido horario.

ATENCION - Efectuar correctamente esta regulacion para garantizar la maxima fuerza
de empuije en la extremidad de la hoja conformemente a las normas vigentes.

ATENCION - A cada puesta en marcha de la automatizacion, el equipo desactiva la
regulacion del par del motor durante los primeros 2 segundos de trabajo
permitiendo asf al motor de suministrar su fuerza maxima.

ATENCION - CON MOTORES PROVISTOS DE EMBRAGUE MECANICO, para limitar
la fuerza del motor siga uno de estos procedimientos:



a - Fije el embrague mecaénico (fig. 2) al maximo y ajuste el regolation
electronico del esfuerzo de torsion (fig. 1) - (se recomienda).

OBIEN:

b - Fije al mé&ximo el regolation electrénico del esfuerzo de torsién (fig. 1)
y ajuste el embrague mecanico (fig. 2).

fig. 2

33 PROGRAMACIONDEL FUNCIONAMIENTO

A partir de este momento se puede empezar la programacion. Los DIP-SWITCHES SW1

permiten seleccionar el modo de funcionamiento y otras funciones accesorias.

ATENCION - Siempre que se interviene en la programacion del equipo, hay que
desconectar la alimentacion eléctrica para borrar el programa planteado
con anterioridad.

DIP-SWITCH 1y 2 - Estos interruptores permiten seleccionar los modos de funcionamiento

siguientes.

MODO AUTOMATICO - Seleccionando este tipo de funcionamiento, al enviar un impulso,

se ordena la apertura hasta el final de carrera, la cancela permanece abierta durante el

tiempo de pausa seleccionado y luego se vuelve a cerrar automaticamente.

» Sise envia un impulso en la fase de apertura, el sistema de control lo ignora y la
cancela continua su movimiento de apertura.

» Si se envia un impulso o se activan las fotocélulas durante la fase de cierre, la
direccion del movimiento se invierte (la cancela vuelve a abrirse).

* Enlafase de pausay con las fotocélulas activadas, el equipo permanece en pausa,
esperando que las mismas se desactiven.

MODO SEMIAUTOMATICO CON STOP - Seleccionando este modo de funcionamiento

con la cancela cerrada, al enviar un impulso de start se ordena la apertura de la cancela

hasta el final de carrera de apertura. Si durante la fase de apertura se envia otro impulso

de start, la cancela se detiene en la posicién en la que se encuentra, hasta que se envie

otro impulso de start, que ordena el cierre. Un impulso de start enviado en fase de cierre

ordena de nuevo la apertura de la cancela.

MODO AUTOMATICO CON STOP

* Impulso de start con cancela cerrada: inicio apertura.

* Impulso de start durante la apertura: parada de la cancela e inicio automatico de la fase
de pausa.

* Impulso de start durante la pausa: inicio inmediato del pre-intermitente y sucesivo
cierre.

 Impulso de start durante el cierre: la cancela invierte el movimiento.

MODO PRESENCIA OPERADOR - Para este modo de funcionamiento se requiere la

presencia fisica de un operador que abra y cierre la cancela; la entrada del borne 6

desempefia la funcién de entrada de cierre. Para ordenar la apertura hay que oprimiry

mantener oprimido el pulsador de start (entrada de apertura), al soltar el cual se bloquea

el movimiento de la cancela.

Para cerrar hay que oprimir sin soltarlo el pulsador de cierre; si se activan las fotocélulas,

el equipo ordena el bloqueo del movimiento de la cancela. En este caso el operador

encargado de la cancela tendra que soltar los pulsadores de mando y optar por oprimir el

pulsador de apertura o el de cierre. La misma situacion se produce al presionar a la vez los

pulsadores de aperturay cierre.

DIP SWITCH SW1
S1 S2 Modo de funcionamiento S3 Func. Fotocélula
ON ON Automdtico Esténdar ON Cierre inmediato
OFF ON Semiautomatico con Stop OFF Puesta a cero tiempo de pausa
ON OFF Autormdtico con Stop
S4 Pre-intermitente
OFF OFF Presencia Operador ON Habiltado
OFF Inhabilitado

DIP SWITCH 3 (FOTOCELULA EN PAUSA) - Este interruptor permite seleccionar la
funcion de la fotocélula en fase de pausa, cuando esta habilitado el modo de funcionamiento
automatico. Con el interruptor en ON, interrumpiendo y liberando el haz de las fotocélulas
con la automatizacion en pausa, el equipo ordena forzadamente 3 segundos de pre-
intermitente y luego el cierre, aunque el tiempo de pausa no esté terminado. Con el
interruptor en OFF, el cierre podra producirse s6lo cuando termina el tiempo de pausa

planteado.



DIP-SWITCH 4 (PRE-INTERMITENTE) - Este interruptor permite habilitar o inhabilitar el
pre-intermitente. La seleccidn se realiza tanto para la fase de apertura como para la de
cierre. Sila funcién esté habilitada, antes de que la automatizacion arranque en apertura
y cierre se activa una sefializacién de 3 seg. con el encendido del piloto y del avisador
luminoso antes del arranque de la cancela.

34 PROGRAMACIONDELRECEPTOR

JP5-8 (TECLA DE ACTIVACION) - Mediante los jumper JP5-8 se puede seleccionar qué
canal de salida del receptor, o sea que tecla del mando a distancia, activara la sefial de
salida. Dicha asignacion se realiza cerrando uno solo de los jumpers presentes segun el
siguiente esquema:

JP5-Canal 1-Teclal
JP6 —Canal 2 - Tecla 2
JP7 —Canal 3-Tecla 3
JP8 — Canal 4 - Tecla 4.

OUTRX ©

ATENCION: Para evitar la rotura del dispositivo resulta
5 necesario cerrar un solo jumper.

JP3-4 (FILA DE LAS TECLAS DE ACTIVACION) - Los receptores pueden utilizarse
tanto con los mandos a distancia de 2 y 4 teclas como con los mandos de 14 teclas: en
caso de uso combinado con los mandos a distancia de 14 teclas, mediante los jumpers
JP3y JP4, se puede definir a qué fila de teclas debe responder el receptor segun el
esquema siguiente:

JP3 - JP4 abiertos: fila 1 (Teclas 1-4)
JP3 cerrado: fila 2 (Teclas 5-8)
JP4 cerrado: fila 3 (Teclas 9-12)
JP3 - JP4 cerrados: fila 4 (Teclas 13-14).

JP3 OFF ON OFF ON
JP4 OFF OFF ON ON

INFORMACIONES: El receptor también puede recibir mandos procedentes de mandos a
distancia de 2 y 4 canales (TR2 y TR4) s6lo si JP3 y JP4 se dejan abiertos (primera
configuracion).

JP1-2 (LOGICA DE FUNCIONAMIENTO DE LAS SALIDAS) - La modalidad de
funcionamiento de los canales de salida 3 y 4 puede seleccionarse mediante los jumpers
JP1y JP2, enfuncién del esquema abajo indicado. Los canales de salida 1 y 2 funcionan
en cualquier caso con salida impulsiva de 1 segundo de duracion.

El microprocesador del receptor lee la posicion de los jumpers JP1-4 al momento del
encendido: en caso de variacion de la configuracion de los jumpers JP1-4, a fin de que
ésta resulte operativa, serd necesario quitar y volver a dar alimentacion al receptor.

L activacion tecla Funcionamiento impulsivo. JP1 y JP2 abiertos: a

l1e - : "
) it caqa mando enviado con el transmisor la salida se
activa durante un segundo.
LT 6n tecla FUNCiC to paso-paso. JP1 cerrado: a cada
| mando enviado con el transmisor, la salida cambia
e salida

estado (ON=>OFF e OFF=>ON).
4,—‘\— 6n tecla Funcionamient

continuo. JP2 cerrado: la salida

— ti ient ista el d iad
— i e permanece activa mientras persista el mando enviado
con el transmidor.
- CONFIGURACION NO UTILIZADA. PROVOCA LA
| INHABILITACION DE LOS CANALES DE SALIDA3 Y 4.




4. CONTROL DEL FUNCIONAMIENTO

Tras seleccionar el modo y los tiempos de funcionamiento, se recomienda controlar los
dispositivos externos conectados a la tarjeta asi como el estado de los LED.

41 CONTROL DEL FUNCIONAMIENTO DE LOS DISPOSITIVOS EXTERNOS
Entrada start - Contacto tipo N.A. que envia el impulso de arranque a la automatizacion.

Entrada stop - Contacto de seguridad N.C. que tiene la prioridad en cualquier estado y
respecto a todas las funciones. Si interviene el stop, el equipo ordena el bloqueo del
movimiento en la posicidn en la que se encuentra la cancela; el movimiento reanudara sélo
tras la presion del pulsador de start, que ordena el cierre de la automatizacion. Cuando se
activa la entrada de stop, el equipo ignora todos los demés mandos.

Entrada fotocélula - Contacto de seguridad N.C. activo s6lo en la fase de cierre. Si
interviene la fotocélula, se ordena una parada de la automatizacion de 1 seg. con la
posterior apertura de la cancela hasta el final de carrera. Cuando la cancela esta abierta
y las fotocélulas activadas, éstas impiden que la automatizacion vuelva a cerrarse.

Entrada seguridad apertura/cierre - La funcion de esta entrada conectada al borne 6
puede variar segin el modo de funcionamiento seleccionado. A continuacion se describen
las funciones posibles.

Entrada seguridad apertura - Contacto N.C. con funcién activa en los modos automatico
0 en las dos alternativa del modo semiautomatico. Es una entrada de seguridad activa
tanto en fase de apertura como de cierre. Al activar esta entrada la cancela se detiene en
la posicién en la que se encuentra, mientras al desactivarse la entrada la cancela reanuda
su movimiento en la misma direccién que antes, tras 1 seg. de espera. Esta funcién puede
utilizase para proteger las zonas donde haya peligro de aplastamiento.

Entrada cierre - Entrada activa s6lo si esta seleccionado el modo Presencia Operador y
cuya funcion es la de ordenar el cierre de la automatizacién cuando se oprima sin soltarlo
el pulsador cierra (borne n. 6).

Salida piloto - Salida de 24VDC con carga maxima de 3W, que acciona el piloto de
sefializacion del estado de la cancela. Piloto apagado: cancela cerrada, piloto encendido
fijo: cancela abierta o en fase de apertura, piloto intermitente: cancela en fase de cierre.

Salida luz de aviso - Salida de 24 V que acciona luz de aviso.

Esta salida acciona la luz de aviso mediante una alimentacién pulsante con 1 Hz de
frecuencia: encendido de la luz por 0,5 seg. y apagado por 0,5 seg. En caso de habilitacion
del pre-intermitente, esta salida se activa por 3 seg. antes del mando del movimiento de
la cancela tanto en apertura como en cierre.

NOTA - Utilizar exclusivamente avisadores luminosos de LED Serie ET Aprimatic, para
evitar la rotura de la salida con la consiguiente averia de todo el sistema.

5. CONTROL DE LOS MANDOS A DISTANCIA (SOLO
CON T22)

51 TESTDELLAMEMORIA
Aimentacion Todas las informaciones correspondientes a los mandos
OFF ON quedan memorizadas en el médulo de memoria extraible:

Zumbador a cada encendido del equipo con receptor incorporado
4@;‘"5%% se realiza automaticamente el test para determinar qué
" e ' |cantidad de memoria se halla disponible para la
introduccién de otros mandos.
Al encender el equipo, después de un breve instante durante el cual se efectia la lectura
de la memoria, el zumbador genera un cierto nimero de “beep” (de 1 a 10) que indica el
porcentaje de memoria que todavia queda libre: cada “beep” corresponde, aproximadamente,
al 10% de memoria libre (10 “beep” = 100% memoria libre).

52 PROCEDIMIENTO PARA LA CANCELACIONTOTAL DE LAMEMORIA

1. Quitar tensién al equipo.

2. Volver a alimentar el equipo manteniendo pulsada la tecla de cancelacion SW2, soltarla
cuando el LED DL9y el zumbador BZ1 se hayan apagado.

3. Atal punto deberd esperarse hasta que la operacion de cancelacion haya terminado
(comprobado paral0 “beep”), tras la cual, el equipo realizara autbnomamente el test de
la memoria.

53 PROCEDIMIENTO PARA EL APRENDIZAJE DEL PRIMERMANDOA
DISTANCIA

1. Dar tension al equipo.

2. Cerciorarse de que lamemoria esté completamente vacia (10 “beep” consecutivos); en
caso contrario borrar primero el contenido de la memoria (par. 5.2).

3. Pulsar contemporaneamente todas las teclas del primer mando a distancia que se
desea introducir (2 teclas paralos TR2, 4 teclas para los TR4) hasta que el LED DL9y
el zumbador BZ1 queden activados (indicacién sonora continua) para informar que la
fase de aprendizaje esta en curso.

Alimentacion
ON OFF ON
OFF ON OFF
Tecla
Zumbador ﬂ_ﬂ

Mando de
cancelacion

Fase de

Sefial memoria libre |
cancelacion |

I
|
OFF ON | OFF
|
I
|




4. Pulse ahora una tecla cualquiera del emisor.
5. EILED DL9y el zumbador BZ1 se apagan brevemente y después vuelven a activarse,
confirmando el aprendizaje del mando a distancia en la memoria del equipo.

Tecla2 Tecla 1 Tecla 2

Tecla 1 Tecla3 Tecla 4

54 PROCEDIMIENTO PARA EL APRENDIZAJE DE OTROS MANDOS A
DISTANCIA

Tras haber concluido el aprendizaje del primer mando a distancia y mientras que la sefial
sonora permanece activa, podran introducirse otros mandos repitiendo para cada uno de
ellos los pasos 3y 4. Sucesivamente la fase de memorizacion de los mandos a distancia
puede volver a abrirse pulsando contemporaneamente todas las teclas de un emisor ya
memorizado: la indicacion sonora se reactivara y podran introducirse otros mandos a
distancia repitiendo, para cada uno de ellos, los pasos 3y 4.

INFORMACIONES:

* Elprocedimiento de aprendizaje del primer mando a distancia, tal y como se describe,
sélo puede realizarse si la memoria del receptor esta completamente vacia.

+ Para salir de la fase de memorizacién es suficiente pulsar la tecla de cancelacion.

» Como quiera que sea, el sistema permanece en modalidad de aprendizaje (zumbador
activo continuo) durante 25 segundos como méaximo, sucesivamente el receptor regresa
automaticamente a la modalidad normal (zumbador apagado).

+ Durante la fase de aprendizaje las salidas del equipo estan inhabilitadas.

55 CANCELACION DE UN MANDO A DISTANCIA

1. Con el equipo alimentado, pulsar continuamente la tecla de cancelacién: el LED DL9y
el zumbador BZ1 se activaran con sonido continuo.

2. Pulsar unatecla cualquiera del mando a distancia que se desea cancelar.

3. Para confirmar que se ha cancelado el mando a distancia, el LED DL9 y el zumbador
BZ1 se apagaran.

Alimentacion

Tecla OFF ON OFF

Alimentacion ﬂ

mando a distancia
OFF ON ON OFF
Zumbador

+ Para cancelar mas de un mando a distancia, repetir la fase 2 manteniendo siempre la
tecla pulsada.

+ Este procedimiento resulta util para cancelar los mandos a distancia memorizados
erroneamente: el mando a distancia cancelado puede volver a memorizarse en el
receptor a través del procedimiento que se ilustra en el parrafo precedente.

6. ACCESORIOS

61 MODULOCA41(SOLOCONT22)

Laintroduccion en el equipo de este modulo consiente al utilizador disponer de un ulterior
canal de recepcion: de esta manera con el MISMO EQUIPOY EL TELEMANDO ESTANDAR
de dos teclas Aprimatic es posible controlar dos dispositivos diferentes

62 MODULOEXPANSION MEMORIA 16 KB O 128 KBITS (SOLO CON T22)
La introduccién de este médulo en el equipo permite activarlo para la gestion de 1500
utilizadores.

63 TOOLSDEPROGRAMACION (SOLOCON T22)

Equipos y mandos a distancia Aprimatic pueden ser programados también mediante:
* Programador APRITOOL para el control de los accesos

+ Software para la gestion de los accesos APRICOT-MANAGER

* Base de conexidn para programacion de emisores APRIBASE 1

64 AUTOREVERSECARD

Es posible instalar una ficha plug-in anti-aplastamiento AUTOREVERSE CARD.

Cuando se detecta un obstaculo, la ficha anti-aplastamiento quita tensién a la automatizacion
sila cancela esta en fase de apertura e invierte el movimiento si la cancela esta en fase
decierre.

65 COMBINADOR CONTECLADO
Es posible instalar un combinador con teclado conectando la ficha de decodificacion CT3
en el conectador K3.

66 LECTORDETARJETASMAGNETICAS
Es posible instalar un lector de tarjetas magnéticas conectando la ficha de decodificacion
LB4 en el conectador K3.





